
76 ��������动�����

1 ������

��������=����113�

������������=����115�

�����T�MS控制�=����116�

1.1 ��������

��

���������含1�T�MS控制�，4�������4������������，位�����，���

������、�度、������������������������，��RF���������T�MS

控制��T�MS控制����RF�号�，��分���，���CAN�����������������出��

�，���������

��功�

��������������字����������：低���，������，�����

· �������������������为2.2bar，�����低�2.2bar�75��（��������

���，����，同���������字��：����低，���位�����出�应���位��

· ���������化��30k�a/min�，1min�����，同���������字��：����，�

��位�����出�应���位��

· �������度��85��，����，同���������字��：���度�，���位����

�出�应���位��

��

��������“ON”��“START”�，��上�������度��“-.-”�“---”,�为���
�����������出���上�����������，�������号���，��“ON”�
�“START”�������，�����度��“-.-”�“---”，���������，����25km/h
�,���������出�，T�MS控制��������，�������，��������应��
��
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����

T�MS控制���RF�号������，�T�MS控制������4�����ID，分�为ID1、ID2、ID3、ID4�

S�ns�r1����ID为ID1,�����RF�号可��T�MS控制�������分��S�ns�r2����ID为ID5，

�ID�T�MS控制�������，��S�ns�r2�������RF�号��T�MS控制����，不���

��，������ID�先��T�MS控制��，T�MS控制����������RF�号�
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������ID���，����������T�MS控制���，��先�������ID，�������

�ID，������ID，���������ID���ID�����，T�MS控制����������ID�位

�，������������ID���RF�号，�����������RF�号，�������上�

1.2 ������������

��

· ��������������干������，����为��，������������，不�

�其��������������

· ���上分������，���分��������90°�

· ���������������上����������，必������������，���其

����，���可������������������上，��可��������
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��

- �������，��������动���

- �������=��������册

- �出�����������-��-，������
������①���上取��

��

���������，同�����事�：

- ��������位��������

- ����������，��������=����
����

1.3 �����T�MS�制�

��

- �������,��������动���

- ���������=����80�

- ��C������=����������册

- ��T�MS控制�����-��A-�

- �出����-��B-，取出T�MS控制�①�

��

- ����������

��

· ��T�MS控制�应�����匹��
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2 ���动/������

���动/��������=����117�

���动/������功�描�=����118�

������动��=����121�

��������动/������控制�=����121�

�������天�=����123�

���������天�=����123�

���控����=����125�

2.1 ���动/��������
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2.2 ���动/������功�描�

���制��描�功�

��功�

����“ACC”�“ON”�位�
�，不���动������控�

�����

����，��上�������
��三��控��������，
����上���，����，�
����两�，���两�（可�
�售�����BCM��为����

�动����-����

����，��上�������
�三��控������，���
�，�����两�，���两��

�控����-����

����，����������
�上���������三��控
��,����上���，��上

�，��������

�动����-��上�

����，����������
�三��控�����，��上�，

��������
�控����-��上�

�2�控制���，������
1.5km/h，�不����

1�������，�������
三��控��,������，��
������，�������2�
������，������，�
�为�，���不必����三�
�控��，������，���
�����，�������

�动����-������

����“ACC”�”ON“�位�
�，不���动����-��控�

���-��

�������三��控����
���1.5�，�������

�控����-������

������-其�功�

�������三��控����
�2�，������动上�；��
��三��控�����3�，天�

�动���

��

�������三��控����
��2�，������动��；�
���三��控������3�，

天��动���

��

���同�����三��控��
������2�，可������
���，�����，可����

���������

���出����

����0.5�������三��
控������2�，�����，

�����
�寻��

�动/������
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�����，���动����
800，���动���为��，即�
动���动��，���ON����
��控制�动��工���25��
��动��������动��动
��，�即���动，���OFF

��

1�G-DCT��：���OFF/ACC/ON
�可，��三��控�����，
刹���，�位������N�，
��动��动��，即可�动�

����动

1������，只��ON��OFF，
不����ACC��OFF�2�只��
����可��ACC��OFF：��
�ACC��持1����不�化，即
������，�动��OFF�3�
�����ACC��ON����，�
控����功���动����功
��不���，即不������
上�����控���上����

1�G-DCT��：(1����三��控
�����，刹�����，�上�
�，��动��动��，����
�OFF�ACC�ON�OFF������
����(2����三��控���
��，刹������，�����
（即D�,N�,R���,��动��动

��，�����
ACC�ON�ACC�ON�������

��,不���OFF��

������

������，3��不����动
�动��

����0�，���动��动��，
��不���（��������
���不�����动������
�动��动����3����3�
����3�，����ON��ACC，

�����动��

����

�������出��动����
�������功�，�����
动�动�（����15km/h�,��
先��位��N�，30������
动�����，��可����动

�动��

���动

刹��号��，�不�刹��号，
���必�先��动��动��，
���OFF上�ACC，�����动
��15��上(G-DCT��必��
�/N,MT��必�����，�动�

动��

�制�动

����：1����动��动��，
����“������”�2��
����������动��动�
����3������动��动�
�，��上ACC�，��可����

���动�动��

�三��控�������，��
���不���三��控����
����，����动�����
�，�����“������”�
��必��10���������
�（��l�g��������动�
�动����（���12mm�,��
�����������(��动�
����上����,控制����

�����动�动��

����

�动������制

1�位�������，�动���
������2��动������
���������，�动���
������3����ACC�ON�
�，�动���������

���控制
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1�����，������，�动
���������2������
���，�控����-�����
�动����-�����功�，�

动���������

���������

1�����，���������
���上�，�动�������
��2�����������，�
�����，15分���动�，�
动���������3�����
������，������不上
�，30���动�，�动����

�����

�����控制

��LED�为����������
����������ACC�ON�，
��不����动��（即��刹
������/N������

�������控制

��LED�为�动�����动��
��������动��；��刹
�，�位����N�，�����
�三��控�����只����

�动��即可�动�

�动�������控制

��/��功�

�动������，����“�
动����”180�

�动����

���ON，��=0，�����，�
��动��，����“�����
�”，同�����ACC�

��������

���OFF，��刹�，�����
动��，����OFF�ACC�ON�，
�����OFF�ACC�，����
“��动�动�，���刹���

位”�

�动�动�，���刹���位

����动��，��找三��控
��，����找����三��
控��，����“�����

�”�

������

���ACC�ON，�������
�，����三��控��，��
������三��控��，��

��“������”�

���不����

��������，500�����
����，��������为上
�，���动�����控制��
�����三��控��，���
��三��控��，���号��

�控制�����

�������

���ACC�ON，������，�
��������，����“�

����”�
����
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���OFF，��������，�
���������，����“�

����”�
���

���OFF，������，三��
控�����，��������
��，����“�����”�

�����

���OFF，������，��上
�����ARM���，���动�
����控制��������三
��控��，���三���功�
��，����“������

�”�

�������

�三��控������低�，�
���“�控����低”�

�控����不�

2.3 ������动��

��

- �������，��������动���

- ���������=����80�

- �-��-位���撬出�动��①�

- ���动������-��-，取出�动��①�

��

����������

2.4 ��������动/�������制�

��

- �������,��������动���

- ���������=����80�

- �������=����������册
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- �����动/������控制�����-��
A-、-��B-、-��C-�

- ����控制�����-��A-�

- �出��控制�����-��B-，�取出��控制
�①�

· ��拧���：8±2Nm

- ������-��A-，����①�

- �出����-��-�

- 取出���动/������控制����①�

· ��拧���：8±2Nm
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- ���字���①�-��-位�������，取出
���动/������控制�①�

��

����������

2.5 ���������

��

· ��天��������，不�����，���������

· �����=����������册

2.6 �����������

��

- �������，��������动���

- ���������=����80�

- ����/����=����103�

- ������天�Ⅰ��-��A-�

- �出����天�Ⅰ����-��B-�

- 取�����天�Ⅰ①�

· ��拧���：3±1Nm
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- ��������=����������册

- ������天�Ⅱ��-��A-�

- �出����天�Ⅱ����-��B-�

- 取�����天�Ⅱ①�

· ��拧���：3±1Nm

- ���������=����������册

- ������天�Ⅲ��-��A-�

- �出����天�Ⅲ����-��B-�

- 取�����天�Ⅲ①�

· ��拧���：3±1Nm

- ��������=����������册

- ������天����-��A-�

- �出����天������-��B-�

- 取�����天��①�

· ��拧���：3±1Nm

��

����������
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2.7 ����������

��

- �-��A-���������，�-��B-���出
应�����①�

- �����字���①�-��-位�撬����控�
����

- ����-��-������，取出���控���
�①�

��

- ����������

��

· �����控�����，不�������，�������
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